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Caracteristicas

- Voltaje de Alimentacién 4.5 - 20 V

- Seifial de salida 5 V cuando detecta movimiento

- Angulo de deteccion 120°

- Distancia de deteccién maxima 7 m

- Calibracién de la sensibilidad y distancia del sensor

Dimensiones (en milimetros)

Descripcion de los pines
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Figura 1. Descripcion de los Pines del Sensor de Movimiento

Caracteristicas eléctricas

Parametro Valores Unidades
Alimentacion 5 \%
Temperatura de operacién -25a85 C

Tabla 1. Caracteristicas Eléctricas del Sensor de Movimiento
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Cddigo de muestra con NoOMADA

/*
* ATmega328P_PIR.c

* %

Created: 13/02/2015 16:49:03
Author: SolacelabsHardware

*

*/
#include <avr/io.h>
#include <avr/interrupt.h> //Libreria para el manejo de Interrupciones
void conf_ports(); //Prototipos de las funciones

void External_Interrupts_Setup();

void conf_ports() //Configuraciéon de puertos
{
DDRB=0x04; //Se habilita el PB2 como salida,
PORTB=0x00; //Limpiamos el puerto B
DDRD=0x00; //Se habilita el puerto D como entrada
}

void External_Interrupts_Setup() //Configuracion de las Interrupciones Externas

//La interrupcion @ es configurada para sensar cualquier cambio 1légico

EICRA = (@<<ISC11)|(@<<ISC10)|(8<<ISCO1)|(1<<ISCO0);

EIMSK = (@<<INT1)|(1<<INTO); //Las interrupciones © es habilitada

EIFR = (O<<INTF1)|(@<<INTFQ); //Las banderas de ambas interrupciones son
aclaradas

//Son deshabilitadas las interrupciones externas tipo "Pin-Change"
PCICR = (@<<PCIE2)]|(@<<PCIE1)]|(@<<PCIE®);
PCIFR = (@<<PCIF2)]|(@<<PCIF1)]|(@<<PCIF0);

PCMSK2 = 0x00;
PCMSK1 = ©Ox00;
PCMSKO = 0x00;
}
ISR(INTO_vect,ISR_NAKED) //Interrupcién Externa INTO
{ PORTB = PIND; //Se lee el puerto D y se muestra en el puertoB
reti(); //Regreso de la interrupcidn
}
int main(void)
{
conf_ports();
External_Interrupts_Setup();
sei();
while(1)
{
//TODO:: Please write your application code
}
}
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Figura 2. Conexién del Sensor Pirédlico de Movimiento con NoMADA.
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